Kaplinler

Genel notlar

GIRIS

Kaplinler, doner hareketi ve torku iletmek amaciyla tahrik saftlari ve tahrik edilen saftlar arasinda baglantilar olustururlar. Bunlar,
ornegin motorlarin saftlarini ve sanzimanlari tek bir tahrik tnitesinde birlestirmek icin kullanilirlar.

Torkiletme ana amacinin yani sira kaplinler, baska 6énemli gorevler de gercgeklestirirler:

- Saft ofsetlerini ve yanlis hizalamalari telafi etmek
- Kagiklik hatalarini ve eksenel hareketleri absorbe etmek
- Titresimleri ve soklari sondirmek

Kaplinler, cok genis cesitlilikte uygulamalarda kullanilirlar. Uygulama araligl basit strictlerden kompleks kontrole, dizenleme ve 6l¢-
me uygulamalarina kadar degismektedir.

YANLIS HiZALAMA VE KAGIKLIK TOLERANSLARI

Tam mekanik pargalar gibi saftlar da kapsamli teknik onlemlerle bile tamamen ortadan kaldirilamayan tretim ve montaj toleranslarina
tabidirler.

Tasarimda bu sapmalar dikkate alinmazsa, titresim, calisma gurulttleri ve saftlarda ve saft yataklarinda asinma veya hasar ortaya gikabilir.

Uygun kaplinler sadece yanlis hizalamayi ve kagiklik hatalarini etkin bir sekilde telafi etmekle kalmaz, fakat ayni zamanda montaj islemini
buyuk olctde basitlestirerek gerekli genel isgiligi azaltir.

Yanlis saft hizalamasi ve kagiklik hatalari, nitelik bakimindan degiskenlik gosterebilmektedirler ve uygun kaplin segerken her zaman dikkate
alinmalidirlar.
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UYGULAMA ALANLARI - SINIFLAR - RAKOR TiPLERI

Kaplin uygulamalari genellikle iki sinifa ayrilabilir.

Hareket kontrolii

Tork ve giic iletimi

Hareket kontrol uygulamalari icin, doner hareket gok yuksek
hassasiyet ve kesinlikle iletilir. Bu ytzden, yUksek burulma
saglamligina ve dondurme yonunde sifir geri tepmeye sahip bir
kaplin tipi gerektirir.

Tipik uygulamalar sunlardir:
Dogrusal eksenler, endustriyel robotlar, test tezgahlari, vb. igin
servo veya adim motorlari.

Tork ve gug iletimi igin, saf kuvvet iletimine odaklaniimaktadir.
Bu ytzden, yuksek torklara ve yuksek ytklere dayanirken sert
kosullarda guivenle isleyen kaplinler gerektirir.

Tipik uygulamalar sunlardir:
Konveyor sistemleri, pompalar ve karistiricilar, ambalajlama
makineleri, vb.

Yukarida belirtilen uygulama siniflarinin her biriigin iki kaplin tipi mevcuttur.

Koriiklii kaplinler ve cubuk kaplinler

Elastomer disli kaplinler ve Oldham kaplinler
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Koérikll kaplinler

Burulma saglamligi

GN 2246
Cubuk kaplinler

izin verilen saft ofseti +

Koruklu kaplinler, yuksek burulma saglamhigi sunarlar. Bu, onlari
hassas ve kontrollt hareketler igin mtkemmel kilar.

Cubuk kaplinlerin burulma saglamhgi, kortkla kaplinlere kiyasla
daha dusuktur, fakat daha yuksek yanlis saft hizalamalarini
telafi edebilirler.
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Elastomer disli kaplinler

Tork
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Oldham kaplinler
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Elastomer dislikaplinler, yuksek torkiletimiicin tasarlanmislardir
ve tum uygulama tarzlarinda kullanilabilirler.

Oldham kaplinler, daha az tork iletirler, fakat daha yuksek yanlis
saft hizalamalarini telafi edebilirler.

ELESA ve GANTER modellerinin tim haklari kanun uyarinca saklidir.
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