Eksantrik kamli kenetleme kollarinda kenetleme ve manuel kuvvetler

Kuvvet ayrintilari, hesaplama

2 Genel bilgiler

Eksantrik prensibinin iki avantaji vardir: Buytk bir kenetleme
glcu Fs ve o6lt merkez asildigl anda kendi kendine kilitlenme
mekanizmasl.

5 Manuel gug¢ ve kenetleme glcu arasindaki orani agiklamaya
galisan tum teorik girisimler sonunda bazi parametrelerde
6 varsayimlara dayanir sadece. Gergekte hakim olan kosullar, bir
dizi baska faktorden etkilenir.
7 Bu nedenle, asagidaki tabloda verilen degerler, pratik
spesifikasyonlara ve bulgulara dayanir ve hangi kenetleme
s guglerine belirli manuel gucler uygulanarak ulasilabilecegini
gosteren test serilerine dayanir.
s Her bir dis boyutununizin verilen maksimum 6n gerilme gtcu, kol
calistirilarak asilmayacaktir.
10
1
12
3 Kenetleme giicii ve manuel gii¢
11 = FH = LH = Fs
14 Kol boyutu N cinsinden Kol, Vida giicii / N cinsinden kenetleme giicii
manuel gii¢ manuel gii¢
15 GN 927 /7 GN 927.4 GN 927.3 7/ GN 927.5 GN 927.2 / GN 927.7
40 75 33 1250 1750 1450
16 63 125 47 2250 3100 2600
82 200 62 3700 5000 4300
17 101 350 76 6100 8000 7000
18
Hesaplama

19 Kenetleme guglerini ve manuel gtgcleri belirlemek icin yukaridaki teorik ve aritmetik alternatifi agiklamak amaciyla, tabloda verilen
degerlerin makul oldugunu da kanitlayacak bir hesaplama ¢rnegi kullanarak potansiyel bir ¢ozim asagida gosterilecektir.

20 Manuel gticten kaynaklanan kenetleme gtcu Fs 'yi teorik olarak belirlerken, 6zellikle iki nokta gozetilmelidir:

Oncelikle, kesin kosullar dikkate alinmak isteniyorsa, eksantrikte bir aritmetik kompleks yaklasim gerektiren geometrik kosullar
21 mevcuttur. Ikincisi, birkag noktada ortaya gikan surttinmenin, ulasilabilir kenetleme guict tzerinde kuvvetli bir etkisi olacaktir.
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1. alternatif, eksantrik

Yuvarlanma hareketiyle bir eksantrikte ortaya cikan gelistirilmis
‘ 180° goruname bakildiginda, buna bir sintizoidal egrinin neden oldugu

Sustali kollar

90° goralur.

Ortaya ¢ikan sonug, doner araligin ustindeki gradyan acl w'nin
kalici olarak degismesi ve kendi kendine kilitlenme araliginin ve
gug aktariminin uzamasina neden olmasidir.

<
N j Bununla birlikte, bu yaklagimin aritmetik aciklamasi son derece
komplekstir.

ELESA ve GANTER modellerinin tim haklari kanun uyarinca saklidir.
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Eksantrik kamli kenetleme kollarinda kenetleme ve manuel kuvvetler

Kuvvet ayrintilari, hesaplama

Alternatif hesaplama modeli

Basit terimlerle ve sabit bir gradyan oldugu varsayilarak, mevcut sine egrisi, buytk olgtide daha az kompleks olan, yeterince dogru ve
yaklasik yedek hesaplama modeliyle sonuglanan bir kama olarak gortlebilir.

Donus ekseni ve eksantrigin cevresiicin bir surtinme degeri varsayilacaktir ve bu, gergekte harici faktorlerden kuvvetle etkilenecektir
ve bu nedenle, ona gore sapabilecektir.

2. alternatif, eksantrik

Manuel kolun 90°'lik bir hareketi, darbe h'yi kapsar.

Vida guct / kenetleme guct
(sonugta ortaya ¢gikan)

Fh Manuel gtig

H Manuel gtictin kaldirma kolu
FRU  Cevredeki surtunme gticu

v Cevredeki kaldirma kolu

\ FRA  Eksendeki surtunme gucu

ey
]_r === ;Jr 1A Eksendeki kaldirma kolu

M2
F, - w Alternatif kama agisi
L RU ;

{r h Kolun 90° donusundeki darbe

\‘ Fs [Th Gevredeki surttinme katsayisi

H2 Eksendeki surtinme katsayisi

Denklemler ve model hesaplamalar

Kenetleme giicii Sirtiinme katsayisi (kama acisi, ¥ daire)
FS =FHXIH/ ((IUX (pw + p1)) + (1Ax p2)) pw=hx4/1x2xIU
Ornek

Eksantrik kamli kenetleme kollari GN 927.7-101-M8-B
manuel gtic FH =350 N, strttinme katsayisi p1=0,2 and p2=0,1 arti kaldirma kolu |IA =5 mm ve IU =11,5 mm

Fs=350Nx76 mm/ ((11L.5mm x (0,083 +0,2)) + (5 mmx 0,1)) =7000 N

Asagidaki surtunme katsayilari y, potansiyel strtinme eslestirmeleriicin kullanilabilir:

Plastik / Plastik = 0,25 Celik / Celik (yaglanmis) = 0,1 Celik / Celik = 0,2

Plastik / Celik = 0,15 Paslanmaz Gelik / Paslanmaz Celik (yaglanmis) = 0,1 Paslanmaz Celik / Paslanmaz Celik = 0,2

Giivenlik bildirimleri

Eksantrik kamli kenetleme kollariniiceren uygulamalarin tasarimi, her zaman yeterli bir gtivenlik faktort eklenerek yapiimaldir. Statik
yuklerigin olagan gtvenlik faktorleri 1,2 ila 1,5; pulslu 1,8 ila 2,4 ve sirali 3 ila 4. Daha yuksek gtivenlik gereksinimleri olan uygulamalar
icin orantili olarak artiriimahdir.

Feragat:

Acikca taahhutte bulunmamissak ve bu bilgileri ve onerileri yazili olarak sunmamissak, sundugumuz bilgiler ve oneriler, taahhutsuz
olarak sunulmaktadir ve herhangi bir sorumluluk icermez. Tum uarunler, cesitli farkli kullanimlar icin tasarlanmis olan
standart parcalardir ve bu sekliyle, kapsamli standart testlere tabi tutulmuslardir; kullanicilar, bir Granun belirli 6zel uygulamalara ve
kullanimlara uygunlugunu belirlemek igin bizim sorumlu olmayacagimiz kendi test serilerini yurtutmelidirler.

ELESA ve GANTER modellerinin tim haklari kanun uyarinca saklidir.
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Sustali kollar



