
Eksantrik kamlı kenetleme kollarında kenetleme ve manuel kuvvetler
Kuvvet ayrıntıları, hesaplama

ELESA ve GANTER modellerinin tüm hakları kanun uyarınca saklıdır.
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Eksantrik prensibinin iki avantajı vardır: Büyük bir kenetleme 
gücü Fs  ve ölü merkez aşıldığı anda kendi kendine kilitlenme  
mekanizması.

Manuel güç ve kenetleme gücü arasındaki oranı açıklamaya 
çalışan tüm teorik girişimler sonunda bazı parametrelerde  
varsayımlara dayanır sadece. Gerçekte hakim olan koşullar, bir 
dizi başka faktörden etkilenir.

Bu nedenle, aşağıdaki tabloda verilen değerler, pratik  
spesifikasyonlara ve bulgulara dayanır ve hangi kenetleme  
güçlerine belirli manuel güçler uygulanarak ulaşılabileceğini  
gösteren test serilerine dayanır.

Her bir diş boyutunun izin verilen maksimum ön gerilme gücü, kol 
çalıştırılarak aşılmayacaktır.
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Genel bilgiler

Kenetleme gücü ve manuel güç

l1
Kol boyutu

≈ FH
N cinsinden 
manuel güç

≈ LH 
Kol,  
manuel güç

≈ FS
Vida gücü / N cinsinden kenetleme gücü

GN 927 / GN 927.4 GN 927.3 / GN 927.5 GN 927.2 / GN 927.7

40 75 33 1250 1750 1450
63 125 47 2250 3100 2600
82 200 62 3700 5000 4300
101 350 76 6100 8000 7000

Hesaplama

Kenetleme güçlerini ve manuel güçleri belirlemek için yukarıdaki teorik ve aritmetik alternatifi açıklamak amacıyla, tabloda verilen 
değerlerin makul olduğunu da kanıtlayacak bir hesaplama örneği kullanarak potansiyel bir çözüm aşağıda gösterilecektir.

Manuel güçten kaynaklanan kenetleme gücü Fs ’yi teorik olarak belirlerken, özellikle iki nokta gözetilmelidir:

Öncelikle, kesin koşullar dikkate alınmak isteniyorsa, eksantrikte bir aritmetik kompleks yaklaşım gerektiren geometrik koşullar  
mevcuttur. İkincisi, birkaç noktada ortaya çıkan sürtünmenin, ulaşılabilir kenetleme gücü üzerinde kuvvetli bir etkisi olacaktır.

1. alternatif, eksantrik

Yuvarlanma hareketiyle bir eksantrikte ortaya çıkan geliştirilmiş 
görünüme bakıldığında, buna bir sinüzoidal eğrinin neden olduğu 
görülür.

Ortaya çıkan sonuç, döner aralığın üstündeki gradyan açı w’nin 
kalıcı olarak değişmesi ve kendi kendine kilitlenme aralığının ve 
güç aktarımının uzamasına neden olmasıdır.

Bununla birlikte, bu yaklaşımın aritmetik açıklaması son derece 
komplekstir.
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Alternatif hesaplama modeli

Basit terimlerle ve sabit bir gradyan olduğu varsayılarak, mevcut sine eğrisi, büyük ölçüde daha az kompleks olan, yeterince doğru ve 
yaklaşık yedek hesaplama modeliyle sonuçlanan bir kama olarak görülebilir.

Dönüş ekseni ve eksantriğin çevresi için bir sürtünme değeri varsayılacaktır ve bu, gerçekte harici faktörlerden kuvvetle etkilenecektir 
ve bu nedenle, ona göre sapabilecektir.

2. alternatif, eksantrik

Manuel kolun 90°’lik bir hareketi, darbe h’yi kapsar.

FS
Vida gücü / kenetleme gücü  
(sonuçta ortaya çıkan)

Fh Manuel güç

lH Manuel gücün kaldırma kolu

FRU Çevredeki sürtünme gücü

lU Çevredeki kaldırma kolu

FRA Eksendeki sürtünme gücü

lA Eksendeki kaldırma kolu

w Alternatif kama açısı

h Kolun 90° dönüşündeki darbe

µ1 Çevredeki sürtünme katsayısı

µ2 Eksendeki sürtünme katsayısı

Denklemler ve model hesaplamalar

Kenetleme gücü Sürtünme katsayısı (kama açısı, ¼ daire)

FS = FH x lH / ((lU x ( µw + µ1)) + ( lA x µ2)) μw = h x 4 / π x 2 x lU

Örnek

Eksantrik kamlı kenetleme kolları GN 927.7-101-M8-B  
manuel güç FH = 350 N, sürtünme katsayısı µ1 = 0,2 and µ2 = 0,1 artı kaldırma kolu lA = 5 mm ve lU =11,5 mm 
 
Fs = 350 N x 76 mm / ((11,5 mm  x (0,083 + 0,2)) + (5 mm x 0,1)) = 7000 N 
 
Aşağıdaki sürtünme katsayıları µ, potansiyel sürtünme eşleştirmeleri için kullanılabilir:

Plastik / Plastik ≈ 0,25 Çelik / Çelik (yağlanmış)  ≈ 0,1 Çelik / Çelik ≈ 0,2

Plastik / Çelik ≈ 0,15 Paslanmaz Çelik / Paslanmaz Çelik (yağlanmış)  ≈ 0,1 Paslanmaz Çelik / Paslanmaz Çelik ≈ 0,2

Güvenlik bildirimleri

Eksantrik kamlı kenetleme kollarını içeren uygulamaların tasarımı, her zaman yeterli bir güvenlik faktörü eklenerek yapılmalıdır. Statik 
yükler için olağan güvenlik faktörleri 1,2 ila 1,5; pulslu 1,8 ila 2,4 ve sıralı 3 ila 4. Daha yüksek güvenlik gereksinimleri olan uygulamalar 
için orantılı olarak artırılmalıdır.

Feragat:

Açıkça taahhütte bulunmamışsak ve bu bilgileri ve önerileri yazılı olarak sunmamışsak, sunduğumuz bilgiler ve öneriler, taahhütsüz  
olarak sunulmaktadır ve herhangi bir sorumluluk içermez. Tüm ürünler, çeşitli farklı kullanımlar için tasarlanmış olan  
standart parçalardır ve bu şekliyle, kapsamlı standart testlere tabi tutulmuşlardır; kullanıcılar, bir ürünün belirli özel uygulamalara ve  
kullanımlara uygunluğunu belirlemek için bizim sorumlu olmayacağımız kendi test serilerini yürütmelidirler.
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