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10.3 DIN 6885-2 Kama kanali, kama ayrintilari
Alcak Tip

Kama kanalini konumlandirma:
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El carklari Cevirme kollari Kontrol kollar
b* P9/1s9 7 D10 b* P9/N9 /7 H9

d Gobek kama kanali Saft kama kanall h th=d+t t2 t3=d-tq ta
11 4 4 4 12.1 1.1+0.1 8 3 +01
12 4 4 4 131 11+0.1 9 3 +01
13 5 5 5 14.3 1.3+01 9.2 38+0.1
14 5 5 5 15.3 1.3+01 10.2 38+0.1
15 5 5 5 16.3 1.3+01 11.2 38+0.1
16 5 5 5 17.3 1.3+01 12.2 38+0.1
17 5 5 5 18.3 1.3+01 13.2 38+0.1
18 6 6 6 197 17+0.1 136 44+0.1
20 6 6 6 21.7 17+0.1 15.6 44+01
22 6 6 6 237 17+0.1 176 44+0.1
24 8 8 7 257 1.7+01 186 54+0.2
25 8 8 7 26.7 17+0.1 19.2 54+0.2
26 8 8 7 277 1.7+01 20.6 54+0.2
28 8 8 7 29.7 17+0.1 226 54+0.2
30 8 8 7 317 1.7+01 24.6 54+0.2
32 10 10 8 341 21+0.2 26 6 +02
34 10 10 8 361 21+0.2 28 6 +02
35 10 10 8 371 21+0.2 29 6 +0.2
36 10 10 8 381 21+0.2 30 6 +02
38 10 10 8 40.1 21+0.2 32 6 +0.2
40 12 12 8 421 21+0.2 34 6 +02
42 12 12 8 441 21+0.2 36 6 +02
44 12 12 8 46.1 21+0.2 38 6 +0.2
45 14 14 9 476 26+0.2 385 65+0.2
46 14 14 9 486 26+0.2 39.5 65+0.2
48 14 14 9 50.6 26+0.2 415 6.5+0.2
50 14 14 9 52.6 26+0.2 43.5 6.5+0.2

*Yuva genisligi genellikle P9 olup istisnalar ilgili standart sayfasinda belirtilmistir.

Bilgi
DIN 6885 sayfa 1 ve sayfa 2 esas olarak paralel kamanin radyal
pozisyonunda farklilasir (¢izime bakin).

Yuva genisligi toleransina bagl olarak, asagidaki oturma veya
yerlesme, paralel anahtarla kombinasyonla sonuglanir:

b Gobek kama b Saft kama
Tolerans kanal kanal
sikioturmaigin P9 P9
gevsek oturmaigin JS9 N9
kavdirmacin D10 H9

aa
2 172024 €elesa+Ganter

ELESA ve GANTER modellerinin tim haklari kanun uyarinca saklidir.
Cizimlerimizi gogaltirken kaynagi her zaman belirtin.



