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MPI-R10-RF

Manyetik olciim sistemi

Uzunluk ve a¢i modlari, radyo frekansi ile veri aktarimi

KASA

Cam elyafi ile guglendirilmis poliamid bazli (PA) teknopolimer, siyah
renk, mat yuzey.

Asetal recine bazli (POM) teknopolimer, siyah renk, mat kaplamali
tespit klipsi.

KLAVYELI PLAKA
Gres, yag, alkol ve mineral asitlere direngli polikarbonat.

KORUMA SINIFI
- P54, bkz. EN 60529 tablo (sayfada ).
- IP67, bkz. EN 60529 tablo (sayfada ).

KABLOLU MANYETIK SENSOR
FC-MPI (bkz. sayfa -) ayri olarak siparis edilir.

TALEP UZERINE AKSESUARLAR
Manyetik bant M-BAND-10 (bkz. sayfa -).

TALEP UZERINE OZEL UYGULAMALAR
Ozel plaka ekrani kisiye 6zel grafik semboller, isaretler ya da yazilar
ile temin edilebilir.

MONTAJ TALIMATLARI

- Levha (0,72 mm kalinlik) sablondaki boyutlara uygun olarak
delinir.

- Kasa yerlestirimeden 6nce tum delme ¢apaklari giderilir.

- Kasanin alt bélumu yuvaya yerlestirilir ve tam yerlesme saglanana
dek bastirilir (Sekil 1).

PIL DEGISTIRME TALIMATLARI

- Gosterge, duz tornavida yardimiyla tespit kanadina baski uygulanip
durdurma parcasina kadar getirilerek yerinden cikarilir (Sekil 2).

- AISI 304 paslanmaz celik kendinden dis agan vida TORX®* TO6
aletinin alti loblu soketiile sokultr ve kapak plakasi gikarilir (Sekil 3).

- Kutuplarin ters olmamasina dikkat edilerek pil yerlestirilir (kapakta
gosterilen konuma bakiniz).

- Pil degisimi 10 saniye (tampon guti¢ kaynaginin suresi) igerisinde
yapllirsa yapilandirma parametreleri kaybolmaz.

#*TEXTRON INC. tescilli ticari markas!

Delik agma sablonu

0.7+2 67 +02
e
\‘ | R max 1 s
b= T% Sekil 3

ELESA ve GANTER modellerinin tim haklari kanun uyarinca saklidir.
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OZELLIKLER VE UYGULAMALAR

Ozel bir sensore baglh MPI-R10-RF 6lgum sistemi FC-MPI (bkz. sayfa
-), manyetik bant ile kombine olarak M-BAND-10 (bkz. sayfa -),
dogrusal ve agisal yer degisiminin olgimu igin eksiksiz bir sistemdir
(minimum 65 mm yaricap ile).

Montaji son derece kolay olup hassas hizalama ve konumlandirma
yapilmasini saglayarak gereken sureyi ve isleme prosedurlerini en
aza indirir.

- Tespit kanatl (ELESA PATENTI) bir sistem sayesinde, cihazin
panelden montaj ve demontaj islemleri maksimum kolaylikta
gergeklestirilir.

12 mm uzunlukta ve ozel karakterler iceren 7 haneli LCD

- 4 cok fonksiyonlu tus ile programlanabilir.

Milimetre, in¢ ya da acisal derece cinsinden gortunttlenen degerler.
- Mutlak veya artimlh mod ekrani.

10'a kadar programlanabilir aralik degeri.

- 32 hedef konum saklama ve gortntuleme.

Uzun emaurla dahili lityum pil.

- Batarya degisimi sirasinda tamponlu bellek.

Kolay takma-gikarma igin bastirilarak oturtulan tertibat sistemli
FC-MPI konnektor igin yuva.

Daha fazla bilgiigin "kullanim talimatlari".

HIZLI KONUMLANDIRMA SISTEMI

MPI-R10-RF  ¢lgme sistemi, UC-RF  kontrol birimiyle radyo
frekansi (RF) yoluyla ag olusturarak makine pargalarinin hizla
konumlandirimasi i¢in veya ¢ok eksenli olgimler igin bir kablosuz
sistem olusturur (sekil 4).

Kablosuz baglanti agagidakileri saglar:

- gegerli konumun okunmasi

- hedef konumun ayarlanmasi

- tum calisma parametrelerinin konfigtrasyonu

Radyo frekansi sistemi agy, farkli makinelerin ayni mekanda karsilikh
girisim yapmadan var olmasini saglar.

Bu sistem ozellikle sik format degisikligi gerektiren uygulamalar igin
uygundur, boylece makine pargalarinin hedef/mevcut konumunun
dogru ayarlanmasi saglanir ve ayrica bir giivenlik sistemi olusturulur.
Gergekten de, tek bir MPI-R10 6lgme sistemi bile hedef konuma
yerlestiriimezse, PLC, makine tretim gevriminin baslamasina izin
vermeyerek Uretim sorunlarini onler.

Sistemin kurulumu, kontrol tnitesi ve gostergeler arasinda baglanti
kablolarinin kullanimini gerektirmediginden, hizli ve kolay bir sekilde
gergeklestirilir.

llave teknik bilgi igin bkz. "kullanim talimatlan".

UYUMLULUK
Manyetik olgim sistemi “-W2" versiyonu, sadece ayni “-W2"

versiyonunun manyetik olcim sistemi ve kontrol Unitesiyle
uyumludur.

Sekil 4
P—

Mekanik ve elektriksel 6zellikler

Lityum pil 1/2 AA3.6V

Gug kaynagi (arunle birlikte verilir)
Pil omru 2.5yl
Ekran 12 mm u‘zun\ukta ve Ozel
karakterlericeren 7 haneli LCD
Okuma olcegi -199999; 999999

Ondalik hanelerin sayisl

programlanabilir

Olgum birimi

milimetre, in¢ ya da agisal
dereceler
programlanabilir

Maksimum ¢alisma hizi

1+5m/s programlanabilir (1)

Cozunurluk (2)

0.01mm-0.001in-0.01°

Hassaslik (3)

+0.03 mm

Tekrarlanabilirlik (4)

0.0002 x L mm
(L=mm cinsinden olculen deger)

Kendini tanilama

Pil kontrolu, sensor kontrold,
manyetik bant kontrolt

Koruma sinifi P54 veya IP67
Calisma sicakligi 0+50°C
Depolama sicakligi -20 ++60°C

Bagil nem

Yogunlagsma olmadan 25°C'de
maksimum %95

Calisma ortami

Dahili kullanim

Rakim

2000 m'ye kadar

RF frekanslari

2400-2416MHz

(1) Okuma hizi pil omrunt etkiler.

(2) Gozunurluk: Sistemin gortuntuleyebilecegi en kuiguk uzunluk
degisikligi.

(3) Hassaslik: Sistemin olgtugt degerin gercek degere gore maksi-
mum sapmasl.

(4) Tekrarlanabilirlik: Munferit olcumler yapildiginda, ayni numu-
nenin olcum serisi arasindaki yakinlk derecesi (6lgtm kosullari
degisiklige ugramaz).

Dogrusal hareket Agisal hareket

Olelimu olgimu
[
T777777777777777777
R min. 65mm

Hedef konum, parametre ayari

PLC :

ELESA ve GANTER modellerinin tim haklari kanun uyarinca saklidir.
Cizimlerimizi gogaltirken kaynag her zaman belirtin.

ABSRELBmmINCHE <> 36 adete kadar
E D MPI-R10-RF
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Gegerli konum, gdstergelerin durumu
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Kod Aciklama Koruma sinifi 52
CE.99971-W2 MPI-R10-RF-W2-1P54 P54 109
CE.99976-W2 MPI-R10-RF-W2-IP67 P67 109
- 1072024 m ELESA ve GANTER modellerinin tim haklari kanun uyarinca saklidir.
3 ele‘a+Ganter Cizimlerimizi gogaltirken kaynagi her zaman belirtin.



